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Roboter FANUC M-20iD/25

Max. Traglast 25 kg — max. Reichweite 1831 mm

Hollow Wrist

Die Serie M-20 ist in puncto Achsgeschwindigkeit, Nutz-
last und Reichweite branchenfihrend — Sechs Achsen
handhaben Nutzlasten bis 35 kg mit einer Reichweite von
2,0 m. Die Serie ist stark und dennoch leicht. Dafiir sorgt
das auRergewdhnliche Design mit hohlem Oberarm und
Handgelenk, das keinerlei Kompromisse bei der Leistung
eingeht. Der M-20 ist ein Universaltalent zum Material-
handling flr mittlere Traglasten.

Das durchdachte Design verbessert die Funktionalitat
der M-20i-Serie. Alle Leitungen befinden sich geschitzt
im Arm — kein Hangenbleiben, Reillen und Reiben an

Kabeln und Schlauchen mehr. Um die Montage von Pe-
ripheriegeraten zu vereinfachen, bietet der Roboter eine
weitere Designbesonderheit: ein Montagegestell auf der
Ruckseite des oberen Arms.

Die M-20iD/25 bietet hohe Leistung auf kleinstem Raum
und ist ideal fir das Be- und Entladen von Maschinen
sowie die Handhabung und das Positionieren von Teilen
in beengten Fabrikumgebungen geeignet. Um maximale
Flexibilitat sicherzustellen, verfiigt er tiber einen kompak-
ten Arm und Handgelenk und bietet dank seines neuen,
verbesserten Designs und Antriebsstrangs deutlich ho-
here Achsgeschwindigkeiten und Bewegungsleistungen.

Mit einem vergréRerten aktiven Hub von 1831 mm bietet
er einen grofliziigigen Arbeitsbereich, wobei eine hdhere
Steifigkeit zu einer verbesserten Wiederholgenauigkeit
von £ 0,02 mm fuhrt. Um ein Verhaken zu vermeiden und
die Zuverlassigkeit zu verbessern, erfolgt die Kabelfiih-
rung innen. Indem Leistung mit Zuverlassigkeit kombiniert
wurde, maximiert der M-20iD/25 den Durchsatz und stei-
gert so die Rentabilitdt. Einfache Installation und niedrige
Betriebskosten.

Merkmale

» Schlanker, geschwungener J2-Arm: Da bei der Ent-
wicklung des M-20iD/25 darauf geachtet wurde, Kon-
flikte mit umstehenden Maschinen auf ein Minimum
zu beschranken, ist er ideal fir den Einsatz in engen
Produktionsumgebungen geeignet.

» GroRes, hohles Handgelenk: Um die Gefahr des Ver-
hakens sowie die Abnutzung der Kabel zu verringern,
koénnen alle Kabel durch das grof3e, hohle Handgelenk,
das einen Durchmesser von 57 mm hat, sowie den
hohlen Arm geflihrt werden.

» Vollstandig integriertes Kabelmanagement: Der M-
20iD/25 ist mit einem vollstandig integrierten Kabelma-
nagementsystem ausgestattet
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Technische Daten

Roboter FANUC M-20iD/25

Maximale Traglast Handgelenk: 25 kg

Maximale Reichweite: 1831 mm

Achsen: 6

Wiederholgenauigkeit: +/- 0,02 mm (basierend auf 1ISO9283)

Gewicht (Mechanik): 250 kg

Durchschnittl. Leistungsaufnahme: 1 kW

Schutzart Mechanik: IP54 (Standard), IP65 (optional)

Steuerung: R-30iB Plus, Schaltschranktyp A (Standard), iPendant Touch
Arbeitsbereich Max. Achsgeschwindigkeit

Achse J1: 340° (370°) 210°/sec

Achse J2: 260° 210°/sec

Achse J3: 458° 265°/sec

Achse J4: 400° 420°/sec

Achse J5: 280° (360°) 420°/sec

Achse J6: 540° (9000) 720°/sec () mit Hardware- und/oder Softwareoptionen

Arbeitsbereich und MaRe

8 890 90
Operating space of
Jg—axis grot';ﬁon center

0 - £a. 2-M8 deptth1

g 2-We depth12—}\3 Mg dep J5—axis rotation center

o |

q b !
< S
|
&

g

|

el

S

1751473}
1203)]
9|
I
N
|-296_|
1681 1831

REITER otg GmbH Oberflachentechnik
1Z NO-Siid * StraRe 2c/Objekt M67 Tel.: +43 (0) 22 36 /6 39 60 Email:  info@reiter-otg.at

A-2355 Wiener Neudorf Fax: +43 (0) 22 36 /6 39 60 - 50 Internet: www.reiter-otg.at P6175-44de 11/20 -0




