
Glänzende Oberflächen – lackiert vOm spezialisten.

Roboter FANUC M-10iD/8L
Max. Traglast 8 kg – max. Reichweite 2032 mm
Hollow-Wrist, Langarmversion

Beschreibung
hoher durchsatz und optimierte zykluszeiten machen 
den m-10 zum schnellsten handhabungsroboter seiner 
klasse. das ergebnis: spitzenleistung in verschiedenen 
anwendungsbereichen. die hohe achsgeschwindigkeit 
und beschleunigung des m-10 sorgen für eine große 
beweglichkeit des handgelenks. 
der schlanke arm und das hohle handgelenk mit innenge-
führtem kabel erleichtern den betrieb auf engstem raum.

abgedichtete lager und bürstenlose, wartungsfreie Wech-
selstrommotoren bieten schutz, verbessern die zuverläs-
sigkeit und sorgen so für eine längere lebensdauer und 
minimale ausfallzeiten.

der schlanke m-10id/8l eignet sich ideal für die arbeit in 
kompakten roboterzellen, da er nur wenig platz benötigt 
und für noch mehr flexibilität auf dem kopf oder gewinkelt 
montiert werden kann. 
der langarmige handhabungsroboter besitzt ein vollstän-
dig integriertes schlauchpaket. 

die verlegung von sensor- oder kamerakabeln, luftlei-
tungen und anderen betriebsmitteln erfolgt einfach und 
zuverlässig durch die hohlen roboterkomponenten arm, 
handgelenk und körper.

Merkmale
•	 Schlanker,	geschwungener	J2-Arm:	Ein	neues,	leich-
tes	Design	minimiert	Konflikte	mit	Werkstücken	oder	
befestigungen, um die produktivität im arbeitsbereich 
zu erhöhen.

•	 Minimierter	Integrationsaufwand	und	optimierte	Ka-
bellebensdauer: vollständig integriertes schlauchpa-
ket und kabelmanagement, bei dem die kabel durch 
den hohlen arm, das handgelenk und den körper des 
roboters geführt werden.

•	 Der	Spezialist	für	Materialhandling	mit	geringer	Nutz-
last: verkürzte zykluszeit – höhere produktivität dank 
des sehr steifen hohlen armes der m-10 und der fort-
schrittlichen servotechnologie für erhöhte beschleuni-
gungsleistung.



Technische Daten

Roboter FANUC M-10iD/8L

maximale traglast handgelenk: 8 kg
Maximale	Reichweite:	 2032	mm
achsen: 6
Wiederholgenauigkeit:	 +/-	0,03	mm	(basierend	auf	ISO9283)
Gewicht	(Mechanik):	 180	kg
durchschnittliche leistung: 1 kW
Schutzart	Mechanik:	 IP54	(Standard)
Steuerung:	 R-30iB	Plus,	Schaltschranktyp	A	(Standard),	iPendant	Touch

 Arbeitsbereich Max. Achsgeschwindigkeit
Achse	J1:		 340°	(370°)		 210°/sec
Achse	J2:		 235°		 210°/sec
Achse	J3:		 455°		 220°/sec
Achse	J4:		 380°		 430°/sec
Achse	J5:		 360°		 450°/sec
Achse	J6:		 900°	 720°/sec		 (	)	mit	Hardware-	und/oder	Softwareoptionen
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